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Syntaktische System-Verbande

1. Wie bereits in Toth (2016a) ausgefiihrt, kann man System-Verbiande aus
Objekt-Verbanden (vgl. Toth 2016b) definieren, indem man zu jedem Objekt
0 auch seine Umgebung U(O) innerhalb von O* definiert

0* = (0, U(0)).

Setzt man S fiir O, so bekommt man natiirlich sofort S* = (S, U(S)) als Teil-
relation der allgemeinen Systemrelation (vgl. Toth 2015).

2. Wie bereits in unseren Arbeiten zur Differenzierung von Objektabhangig-
keit, unterscheiden wir zwischen 2-, 1- und 0-seitiger Objektabhangigkeit.
Diese kann objektsyntaktisch und objektsemantisch, d.h. athematisch oder
thematisch sein. Im folgenden werden syntaktische System-Verbande
betrachtet.

2.1. 2-seitig syntaktisch objektabhdngige System-Verbande

Rue de la Fontaine au Roi, Paris



2.2. 1-seitig syntaktisch objektabhdngige System-Verbiande

Rue de Varenne, Paris

2.3. 0-seitig syntaktisch objektabhdngige System-Verbande

Rue Vieille du Temple, Paris



Wie man sieht, sind bei rein objektsyntaktischen Verbanden die 0-seitig
objektabhangigen Objekte genau die inessiven, d.h. diejenigen mit 4 leeren
Umgebungen.
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